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နဒိါနု်ံး 

__________________________________________________________________________ 

 ကမ ော ်လ ွှဲက  ော် Gibbons (Family : Hylobatidae)တို ေ့သည် တိ  ကသော ကလေ့လောဆနု်ံး 

စစ်မှုပပြုလုပ်ေနအ်တွ ် အလွနခ် ်ခွှဲကသော မ ိြုုံးစိတ်ပြစ်ပါသည်။ သစ်ကတောအုပ်မ ောုံးတွင ် သစ်ပင ်

မ ောုံး၏ ထပ်ိပုိငု်ံးတငွသ်ောကနေသည် ို သက ော  ပခငု်ံးနငှေ့ ် လူမ ောုံးခ ဉုံး ပ်လောလျှင ် ခ  ်ခ ငု်ံးကပပုံး 

ပခငု်ံး (သို ေ့) ပ ုုံး ွယ်ကနပခငု်ံးတို ေ့က  ောငေ့ ် ၎ငု်ံးတို ေ့ ိုရှောကတွွေ့ေန ် ခ ်ခွှဲပါသည်။ ကခေါ်သ နောုံးကထောငသ်ညေ့ ်

ကနေောအောုံး ပ ုကသသတ်မတှ်ပပ ုံး ၎ငု်ံးတို ေ့ကခေါ်သ အောုံးအသ ုုံးပပြု၍ အက ောငက်ေ ကေတွ ်နည်ုံး (Acoustic 

Point – Count Sampling with fixed – radius listening areas) သည် ကမ ော ်လ ွှဲက  ော်မ ောုံးအောုံး 

ကလေ့လောဆနု်ံးစစ်ေနအ်တ ွ် အတိ  ဆ ုုံးနငှေ့ ် အထကိေော ်ဆ ုုံးနည်ုံးဟု သတ်မှတ်နိငုက်သော်လည်ုံး 

လွယ် ူသညေ့်  ိစစမဟတု်ကပ။ ကမ ော ်လ ွှဲက  ော်မ ောုံးအောုံး ကလေ့လောဆနု်ံးစစ်ေနအ်တွ ် ၎ငု်ံးတို ေ့၏ 

မန ်ပုိငု်ံးကခေါ်သ နောုံးကထောငေ်နအ်တွ ် စိတ်ရှည်ေန ်အလွနလ်ိုအပ်ပပ ုံး အသ လောေောအ ွောအက ုံးနငှေ့ ်

အေပ်မ  ်နေှာ ို တိတိ    ခန ေ့မှ်နု်ံးနိငုေ်န ်ကလေ့  ငေ့မ်ှုမ ောုံး လိုအပ် သည်။ (Supriatna et al. 2020). 

ကမ ော ်လ ွှဲက  ော်မ ိြုုံးစိတ ် ကပမော ်မ ောုံးစွောအောုံး ကစေ့စပ်စွောကလေ့လောေန ်   နရိှ်ကနကသုံးကသော်လည်ုံး 

Acoustic Point – Count Sampling သို ေ့ Triangulation သို ေ့ Quadrangulation  (ကခေါ်သ အောုံး 

အသ ုုံးပပြု၍ အက ောငက်ေ ကေတွ ်နည်ုံး) အက  ောငု်ံး အကပခခ      ရှငု်ံးပပထောုံးကသော အခေော   

သညေ့် ကဆောငု်ံးပါုံးအခ ိြုွေ့ ရိှပါသည်။ (Brockelman and Srikosamatra 1993, Buckley et al. 2006, 

Cheyne et al. 2008, Hamard et al. 2010; Brockelman et al. 2020).  

 ယခုကြော်ပပမညေ့် လုပ်ထ ုုံးလုပ်နည်ုံး လမ်ုံးည နသ်ည ် အဆိပုါအကပခခ  စောေွ ်စောတမ်ုံးမ ောုံး ိ ု

အစောုံးထိုုံးေန ်ေည်ေွယ်ပခငု်ံး မဟုတ်ပါ။ အသ ုုံးမ ောုံးကသော နည်ုံးလမ်ုံးမ ောုံးနငှေ့ ်၎ငု်ံးတို ေ့ ို အ ယ်က  ောငေ့ ်

အသ ုုံးပပြုေပခငု်ံးအက  ောငု်ံး သရိှိလိုလျှင ်ထိစုောေွ ်စောတမ်ုံးမ ောုံး ို ပပနလ်ညေ်ည်ည နု်ံးပါ။  ျွန်ပ်ုတို ေ့

သည် အဆိပုါ ကဆောငု်ံးပါုံးမ ောုံးအတွငု်ံး၌  မ  ောခဏ ခ နလ်ှပ်ထောုံးပခငု်ံး (သို ေ့) ပပညေ့်စ ုစွော ရှငု်ံးပပပခငု်ံး 

မရိှကသော်လည်ုံး တိ  မနှ ်န၍် ကအောငပ်မငက်သော စစ်တမ်ုံးမ ောုံး က ော ်ခ ေနအ်တွ ် အလွနအ်ကေုံး 

ပါကသော အကသုံးစိတ်အခ  ် အလ ်မ ောုံး ို အ  မ်ုံးြ ငု်ံး ကြော်ပပေန ်ေည်ေွယ်ပါသည်။ 
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စစတ်မ်ုံးက ော မ်ညေ့က်နေော စ စဉပခငု်ံး 

__________________________________________________________________________ 

• ကမ ော ်လ ွှဲက  ော်ကခေါ်သ သည် အက ောငက်ေ သပ်ိသည်ုံးဆ အကပေါ်မူတည်သည်။ အက ောငက်ေ 

သပ်ိသည်ုံးမှုနည်ုံးသညေ့် အုပ်စုမ ောုံးသည် ကခေါ်သ ကလ ောေ့နည်ုံးတတ်ပပ ုံး ေောသ ဥတု သောယောသညေ့ ်

တိုင ် ကန ေ့ေ ်ကပါငု်ံးမ ောုံးစွော ကခေါ်သ မကပုံးပွှဲ ကနတတ်ပါသည်။ ထို ေ့က  ောငေ့ ် ကလေ့လောသမူ ောုံး 

အကနပြငေ့ ်ဧေိယောတခုအတွငု်ံး အန ုံးအနောုံးရိှ အက ောငအု်ပ်စုအောုံးလ ုုံး မှတ်တမ်ုံးယူ နောုံးကထောင ်

မိနိငုေ်န ်အနည််းဆ  ်းအခ ျိန် ၄ ရကဆ်ကတ်ျိ က ်ကပုံးေပါမည်။  

• ကမ ော ်လ ွှဲက  ော်မ ောုံးသည် မုိုံးေွောလျှင ်တစ်ခါတစ်ေ  ကခေါ်သ မကပုံးတတ်ပါ။ သို ေ့ကသော် မုိုံးမေွောမ  

နငှေ့ ်မုိုံးေွောပပ ုံးအခ နိမ် ောုံးတွင ်ကခေါ်သ ကပုံးတတ်ပါသည်။ ေောသ ဥတု မက ောငု်ံးမွနသ်ညေ့်ကန ေ့မ ောုံး ို 

မက ောငု်ံးသညေ့် အရိှတိငုု်ံးကြော်ပပပပ ုံး စစ်တမ်ုံးစောေွ ်တွင ် ကေုံးမှတ်ထောုံးပါ။ ဤေောသ ဥတု 

မက ောငု်ံးသညေ့်ကန ေ့မ ောုံးအောုံး ကနော ်ဆ ုုံးတွင ်အက ောငက်ေ သပ်ိသည်ုံးဆ တွ ်သညေ့်အခါတငွ ်

ထညေ့်တွ ်မည် မဟုတ်ပါ။ ကလေ့လောသမူ ောုံးအကနပြငေ့ ် ကခေါ်သ နောုံးကထောငသ်ညေ့အ်ခ ိနအ်တငွု်ံး 

၁၅ မိနစ်တခါ ရာသဦတ  အခ ခအခနအာ်း မှတတ်မ််းတငရ်ပါမည်။ (ဥပမော - မုိုံးေွော၊ ကနပူ၊ 

တိမ်ထ၊ူ ကလမ ောုံး စသည်) (ကနော ်တွွှဲ ၁)။ စစ်တမ်ုံးမစမ  မုိုံးေွောကနပါ  မုိုံးတိတ်သညေ့် 

အခ ိနထ် ိကစောငေ့ပ်ါ။ မန ် ၁၀ နောေ  က  ော်သညအ်ထ ိမုိုံးဆ ်လ ်ေွောကနပါ  ထိကုန ေ့အတွ  ်

စစ်တမ်ုံးမက ော ်ပါနငှေ့။် စစ်တမ်ုံးက ော ်ကနစဉ မုိုံးေွောလောပါ  ၎ငု်ံးကန ေ့အတ ွ် စစ်တမ်ုံး 

က ော ်ပခငု်ံး ေပ်လို ်နိငုပ်ါသည်။ 

• စိတ်အခ ေဆ ုုံး ကခေါ်သ သည် မန ်ပုိငု်ံး အတွွှဲလို က်ပုံးသညေ့် ကခေါ်သ ပြစ်ပပ ုံး ( ၂ )   လိုမ တော 

က  ော်အထ ိ အသ ကေော ပ်ါသည်။ ဤကခေါ်သ မ ိြုုံးသည် မန ်တွင ် အကတွွေ့မ ောုံးပပ ုံး မ ိြုုံးစိတ် 

အမ ောုံးစုတွင ်ကတွွေ့ ပမငေ်သည်ေ့အကလျှော ် ပ ုကသပ ုစ မ ိြုုံးပြစ်ကနသညေ့်အတွ ် စ တုွွှဲတစ်ခုခ ငု်ံး 

တွင ် တစ်က ောငခ် ငု်ံးစ ၏အသ  ို သရိှိနိငုပ်ါသည်။ ထို ေ့က  ောငေ့ ် ကလေ့လောသမူ ောုံးအကနပြငေ့ ်

အသ နာ်းခ ာင ် မှတတ်မ််းယ ူခင််းကျိ  န နကခ်န ကွ ်ကွခ် င််း ၃ နာရီအတငွ််း ကလေ့လော 

သငေ့ပ်ါသည်။ (မ ိြုုံးစိတ်ကပေါ်မူတည်ပါသည်။ မ ောုံးကသောအောုံးပြငေ့ ်န န ် ၄ မှ ၇ နောေ အတွငု်ံး) 
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နောုံးကထောငမ်ညေ့ ်ကနေောမ ောုံး စ စဉပခငု်ံး 

__________________________________________________________________________ 

အဓိ လိုအပ်သညေ့် ပစစည်ုံးမ ောုံး - GPS (Garmin တ ဆပ်ိသည် နောမည်က  ုံးပပ ုံး စိတ်ခ ေသည်)  

ကတော၏ကပမပ ု (သို ေ့) အ ွ ်ပါ ကပမပ ု  

ထပ်ကဆောငု်ံးယူနိငုသ်ညေ့်ပစစည်ုံးမ ောုံး - ကပမမ  ်နေှာသငွပ်ပငပ်ပကပမပ ု  

• အက ောငု်ံးဆ ုုံးေလဒ ်ေရိှနိငုေ်နန်ငှေ့ ်စစ်တမ်ုံးက ော ယ်ူမှု ရှငု်ံးရှငု်ံးလငု်ံးလငု်ံးရိှကစေနအ်တ ွ် 

စစ်တမ်ုံးမက ော ်မ မှောပင ် နောုံးကထောငမ်ညေ့်ကနေောတစ်ခုခ ငု်ံးစ နငှေ့ ် ကလေ့လောမညေ့် ဧေိယောအောုံး 

ကသခ ောကေွုံးခ ယ် သငေ့ပ်ါသည်။  

• သတ်မှတ်ကနေောတစ်ခုအတွ ် နောုံးကထောငသ်ညေ့် ခနရာအနည််းဆ  ်း ၃ ခနရာ ပါ ငသ်ငေ့ပ်ါ 

သည်။ တစ်ခုနငှ်ေ့တစ်ခု ၃၀၀ - ၆၀၀ မ တော အ ွောရိှေပါမည်။ မ တော ၃၀၀ သည် နောုံးကထောင ်

သညေ့် ကနေောတစ်ခုနငှေ့တ်စ်ခုအ  ောုံး ပုိမုိတိ  သညေ့် triangulation ေရိှကသောက  ောငေ့ ်အသငေ့ ်

ကလ ော်ဆ ုုံး အ ွောအက ုံးဟု သတ်မှတ်နိငုပ်ါသည်။ နောုံးကထောငေ်ော ကနေောတစ်ခုတွင ်ကလေ့လောသ ူ

၂ နစ်ှဦုံး ပါ ငေ်ပါမည်။ 

• နာ်းခ ာငရ်ာ ခနရာတစစ်  နငှ တ်စစ် ကကာ်း ၁ - ၂ ကလီျိ မီတာ ကာွခ ်းသင ပ်ါသည်။ 

အက ောငု်ံးဆ ုုံး နောုံးကထောငန်ိငုသ်ညေ့် ဧေိယော - Effective listening areas (ELA) မ ောုံး အနည်ုံး 

ငယ်ထပ်သေွာုံးပခငု်ံးသည် ထပ်သညေ့် ဧေိယောအတငွု်ံးရိှကနသညေ့် ကမ ော ်လ ွှဲက  ော်အုပ်၏ 

တည်ကနရာ ို အတည်ပပြုနိငုသ်ညေ့်အတွ ် အ  ိြုုံးရိှပါသည်။ ကပမမ  ်နေှာသငွပ်ပငပ်ပကပမပ ု ို 

အသ ုုံးပပြုပါ  သကုတသည်မ ောုံးအကနပြငေ့ ် ကလေ့လောမညေ့်ဧေိယောအောုံး 4 km2 (2x2 km) 

အ ွ ်ခ ပုိငု်ံးပြတ်ပပ ုံး ကလေ့လောမညေ့်ကနေောမ ောုံး ို   ပနု်ံး (random) ကေွုံးသငေ့ပ်ါသည်။    

• အပမငေ့က်နေောမ ောုံးတွင ် စစ်တမ်ုံးက ော ်ယူမှု အ ွွှဲအလွွှဲမ ောုံးမရိှကစေန ် နောုံးကထောငသ်ညေ့ ်

ကနေောမ ောုံးအောုံး ကတောင ်နုု်ံး (သို ေ့) ကတောငက်  ောကပေါ်နငှေ့ ်ကတောင ်(သို ေ့) ကတောင ် ောုံးနစ်ှ  ်လ ုုံး 

တွင ် ကနေောခ ထောုံး သငေ့ပ်ါသည်။ ကတောငထ်ထူပ်သညေ့် ကနေောမ ောုံးတွင ် နောုံးကထောငသ်ညေ့ ်

ကနေောမ ောုံးအောုံး ကတိဂ ပ ုစ ထ ် အလ ောုံးလို ် ခ ထောုံးသငေ့ပ်ါသည်။  

• နောုံးကထောငသ်ညေ့် ကနေောမ ောုံးအောုံး ကတောအစပ် (ဥပမော ကတောငယ်ောစုိ ်ပ ိြုုံးေန ် ကတောရှောထောုံး 

သညေ့်ကနေော (သို ေ့) ကတောငမ် ုံးကလောငထ်ောုံးသညေ့် ကနေောမ ောုံး (သို ေ့) ပမစ်က  ုံးမ ောုံး ရိှသညေ့်ကနေောတွင ်

မခ ထောုံးသငေ့ပ်ါ။ ကပမမ  ်နေှာသငွပ်ပငပ်ပကပမပ ု အသ ုုံးပပြု၍ကသော်လည်ုံးက ောငု်ံး (သို ေ့) 

ကတောကတောငက်ပမပပင ် အကပခအကနသရိှိသ၏ူ အ ူအည  ို ေယူ၍ကသောလ်ည်ုံးက ောငု်ံး 

နောုံးကထောငသ်ညေ့် ကနေောမ ောုံး ို စ စဉနိငုပ်ါသည်။  
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• GPS  ို အသ ုုံးပပြု၍ နောုံးကထောငမ်ညေ့် ကနေောတွင ်“way point“ ခ ပပ ုံး “measure distance” 

 ို အသ ုုံးပပြု၍ အပခောုံးကသော နောုံးကထောငသ်ညေ့်ကနေော ၂ ခု သည်လည်ုံး  မှန ်နသ်ညေ့် အ ွော 

အက ုံးတွငရိှ်က  ောငု်ံး တိငုု်ံးတောနိငုသ်ည်။ ဤနည်ုံး ို အသ ုုံးပပြု၍ နောုံးကထောငသ်ညေ့်အုပ်စု 

တစ်ခုနငှေ့တ်စ်ခု  ောုံး အနည်ုံးဆ ုုံး  (၁)   လိုမ တော အ ွောအက ုံးတွငရိှ်က  ောငု်ံး တိုငု်ံးတောနိငု ်

ပါသည်။  

 

နောုံးကထောငသ်ညေ့က်နေောြွွှဲွေ့စညု်ံးပ  ု

__________________________________________________________________________ 

အဓိ လိုအပ်သညေ့်ပစစည်ုံးမ ောုံး - GPS၊ အခရာငပ်ါတျိပ်၊ သ လျိ က ်အျိမ်ခ မ ာင ်

• နောုံးကထောငသ်ညေ့်ကနေောအောုံး ပပနလ်ည်ရှောကြွနိငုေ်န ် မိမိသေွာုံးသညေ့် လမ်ုံးက  ောအောုံး အကေောင ်

တိပ်ပြငေ့ ်မှတ်သောုံးထောုံးနိငုသ်ည်။ စစ်တမ်ုံးမက ော ်မ ေ ်မ ောုံးတငွ ် က ိြုတငပ်ပြုလုပ်ထောုံးေန ်

လိုအပ်ပါသည်။  

• ပပြုလုပ်ထောုံးကသော အမှတ်အသောုံးမ ောုံးအောုံး ကန ေ့ကေောညပါ ပမငသ်ောကအောင ် လုပ်ထောုံးပါ။ 

နောုံးကထောငသ်ညေ့်ကနေော အသေွာုံးလမ်ုံးနငှေ့ ်အပပနလ်မ်ုံး ို သစ်ပငက်ပေါ်တွင ်အမတှ်အသောုံးမ ောုံး 

ပပြုလုပ်သေွာုံးပါ။ သို ေ့မှသော သကုတသန ပပြုလုပ်သမူ ောုံးအကနပြငေ့ ် အောရုဏဦ်ုံးအခ ိနတ်ငွ ်

လမ်ုံးက  ောအောုံး လျှငပ်မနစ်ေွာ ရှောကြွနိငုပ်ပ ုံး လမ်ုံးကပ ော ်ပခငု်ံးအောုံး  ော ွယန်ိငုပ်ါမည်။  

• နောုံးကထောငသ်ညေ့် ကနေော ိလုည်ုံး ကသခ ောစွော အမှတအ်သောုံးမ ောုံး ရှငု်ံးရှငု်ံးလငု်ံးလငု်ံး ပပြုလုပ် 

ထောုံးမှသော လမ်ုံးက  ောငု်ံးရှောကြွကပုံးသမူ ောုံး ကေောကထုွံးကနပခငု်ံး မရိှနိငုက်စမှော ပြစ်ပါသည်။ 

လမ်ုံးက  ောအကပေါ်တွင ် အကေောငတ်ိပ်ပြငေ့ ် သစ်ပငန်စ်ှခုအ  ောုံး တိပ် ပ်ထောုံးပခငု်ံး (သို ေ့) 

ကခါ ်တ ု ေ့အခ ည်ထ ုုံး ပပြုလုပ်ကပုံးနိငုပ်ါသည်။ 
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စစ်တမ်ုံးက ော ယ်ပူခငု်ံး 

__________________________________________________________________________ 

အဓိ လိုအပ်သညေ့်ပစစည်ုံးမ ောုံး -  လစ် တု်၊ စစ်တမ်ုံးစောေွ ်မ ောုံး (ကနော ်တွွှဲ ၁ နငှေ့ ်၂)၊ ခွှဲတ ၊  

( ၂ ) ဒ ဂေ  တ ်သေွာုံးသညေ့် သ လို ်အမ်ိကပမ ောင၊် digital နောေ ၊ ကခါငု်ံးမ ုံး  

ထပ်ကဆောငု်ံးယူနိငုသ်ညေ့်ပစစည်ုံးမ ောုံး - အသ ြမ်ုံးစ ်၊  ငမ်ေော 

• တိ  ကသော အကပြမ ောုံးေရိှေနအ်တွ ် စခနု်ံးမှမထ ွမ်  မိမိတို ေ့၏ digital နာရီအာ်းလ  ်းကျိ  

ခ ျိန်ကျိ ကပ်ါ။  

• ခနမ ကွမီ် နာ်းခ ာငသ်ည ် ခနရာသျိ  ခရာကရှ်ျိရန် (မ ိြုုံးစိတ်နငှေ့ ်ကနေောကပေါ် မူတည်ပါသည။် 

သောမနအ်ောုံးပြငေ့ ်န န ် ၄ နောေ  မှ ၇ နောေ   ောုံးပြစ်ပါသည်။) 

• သကုတသန၏ ေည်ေွယ်ခ  ်မှော ၃ မိနစ်ပခောုံးတစ်ခါ ကမ ော ်လ ွှဲက  ော်အုပ်စု၏ ခခေါ်သ လာရာ 

သ လျိ ကအ်ျိမ်ခ မ ာငအ်ရပ်နငှ  ်အကာွအခ ်းတျိ  ကျိ  ခန  ်မှန််းခရ်း ည ်ရန် ပြစ်သည်။ (ကနော ်တွွှဲ 

၂)။ ကမ ော ်အုပ်အသစ် အသ   ောုံးပါ  ကခေါ်သ စခ ိန၊် ပပ ုံးခ ိန၊် အုပ်စုလို  ် (သို ေ့မဟုတ်)  

တစ်က ောငပ်ခငု်ံးစ ၏ ကခေါ်သ လောေော သ လို ်အမ်ိကပမ ောငအ်ေပ်မ ောုံး ို မှတတ်မ်ုံးတငပ်ါ။ 

ထပ်တိုုံးမှတ်သောုံးသငေ့သ်ညမ် ောုံးမှော တစ်က ောင ် (တစ်က ောငတ်ညု်ံး ကခေါ်သ ကပုံးပခငု်ံး)၊ စ ုတွွှဲ 

(အထ ုံးနငှေ့ ်အမမ ှသ ပပိြုငက်ခေါ်သ ကပုံးပခငု်ံး) နငှေ့ ်Great Call အေည်အတွ ် (အမမှ အသ ကပုံး 

ပခငု်ံး)တို ေ့ ို မှတ်သောုံးပါ။ ဤသို ေ့ပပြုလုပ်ပခငု်ံးပြငေ့ ်အပခောုံးနောုံးကထောငသ်ညေ့်အြွွှဲွေ့ နငှေ့ ်တိုငပ်ငသ်ညေ့ ်

အခါ ကမ ော်လ ွှဲက  ော်အုပ်မ ောုံး ကြော်ထတု်ေောတွင ်အ အူည  ပြစ်ပါသည်။ 

• ေောသ ဥတု အကပခအကနအောုံး မှတ်သောုံးထောုံးေနန်ငှေ့ ် ၁၅ မိနစ်တစ်က ိမ် မှတ်တမ်ုံးအသစ် 

ပြညေ့်ပါ။ (ကနော ်တွွှဲ ၁) 

• မိနစ် ၃၀ ထ ်က  ော်လနွ၍် ကခေါ်သ မ  ောုံးေပါ  စစ်တမ်ုံးက ော ်ယူပခငု်ံး ို ေပ်နိငုပ်ါ 

သည်။ 
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စစ်တမ်ုံးက ော ပ်ပ ုံး ကပမပ ုဆွွှဲပခငု်ံး 

အဓိ လိုအပ်သညေ့် ပစစည်ုံးမ ောုံး - စောေွ ်၊ ကပတ ၊ သ လို ်အမ်ိကပမ ောင၊် ဂဏနု်ံးကပါငု်ံးစ ်၊ ခွှဲတ ၊ 

ခွှဲြ  ်၊  စစ်တမ်ုံးမှတ်စု စောေွ ်မ ောုံး  

• နောုံးကထောငသ်ညေ့် အြွွှဲွေ့တစ်ခုနငှေ့ ် တစ်ခု  ောုံး သက ောတူည ခ  ်တစ်ခု ေရိှေနအ်လို ေ့ငေှာ 

တစခ်န  တာ စစတ်မ််းခကာကယ်မူှုအပပီ်း ခမ ာကအ် ပ် တစခ် ခ င််းစ၏ီ ခန  ်မှန််းခနရာမ ာ်းကျိ  

ခ မပ  ခ ဆွွဲ သင ပ်ါသည်။ ဤသို ေ့ပပြုလုပ်ပခငု်ံးသည် ကမ ော ်အုပ်၏ အမ်ိ ွငု်ံးကနေော ို 

သနိိငုသ်ညေ့်အပပင ် ကခေါ်သ လောေော အမ်ိကပမ ောငအ်ေပ်နငှေ့ ် ခန ေ့မှ်နု်ံးထောုံးသညေ့် အ ွောအက ုံးမ ောုံး 

တိ  မှု ို ေရိှနိငုပ်ါသည်။  

• နောုံးကထောငသ်ညေ့်အြွွှဲွေ့ တစ်ခုခ ငု်ံးစ မှေရိှသညေ့် အ ေွာအက ုံးနငှေ့ ်အမ်ိကပမ ောငအ်ေပ်တို ေ့ ို ပ မ်ုံးမျှ 

ခ ပပ ုံးယူပါ။ အ ွောအက ုံး ခန ေ့မှ်နု်ံးထောုံးမှုမ ောုံးတငွ ်  ွွှဲလွွှဲမှုရိှကနပါ  မ တော ၅၀၀ အတွငု်ံး 

ကမ ော ်အုပ် နစ်ှစုရိှကနလျှင ်၎ငု်ံး (၂) အုပ်စု ို တစ်အုပ်စုတည်ုံးအကနပြငေ့ ်သတ်မတှ်နိငုသ်ည။်  

• နောုံးကထောငသ်ညေ့် အြွွှဲွေ့တစ်ခုခ ငု်ံးစ မှ ပ မ်ုံးမျှအ ွောအက ုံးနငှေ့ ် ပ မ်ုံးမျှအေပ်မ  ်နေှာမ ောုံး ိ ု

ယူပပ ုံး ကပမပ ုတစ်ခု ကေုံးဆွွှဲပါ။ အခ  ်အလ ်မ ောုံးအောုံးလ ုုံး ခ ဆွွှဲပပ ုံးကသောအခါ ဆ မုှတ်မ ောုံးမှ 

တဆငေ့ ်ကမ ော ်အုပ်တစ်စစု ၏ တည်ကနေော ို ခန ေ့မှ်နု်ံးနိငုသ်ည်။ 

• ကလုံးကထောငေ့ပ် ုစ ပြငေ့ ်နောုံးကထောငေ်ောတွင ်မှန ်နမ်ှုရိှကစေန ်အြွွှဲွေ့တစ်ခုခ ငု်ံးစ ၏ ကမ ော ်အုပ်၏ 

ကခေါ်သ   ောုံးေောအခ နိ ်ို   ညေ့်ပါ။ အမ (great call) ကခေါ်သ    ောုံးသညေ့်အခ ိန ်ို နှုငို်ံးယှဉ 

  ညေ့်ပခငု်ံးမှော အသ ုုံး ငက်  ောငု်ံး ကတွွေ့ေပါသည်။  

 

 

 

 

 

 

 



 
8 

 

ကမ ော အ်ပ်ုသပ်ိသညု်ံးဆ ခန ေ့မ်ှနု်ံးပခငု်ံး 

__________________________________________________________________________ 

ကအော ်ပါပ ုကသနည်ုံး ိအုသ ုုံးပပြု၍ ကမ ော ်လ ွှဲက  ောအု်ပ် အက ောငက်ေသပ်ိသည်ုံးမှု ို အ  မ်ုံးြ ငု်ံး 

ခန ေ့မှ်နု်ံးနိငုသ်ည်။ Brockelman and Ali (1987) မှ တ ထငွထ်ောုံးကသော ပ ုကသနည်ုံးပြစ်သည်။  

D = n / [p (m) x E]  

n သည် စစ်တမ်ုံးကပမပ ု ကေုံးဆွွှဲပခငု်ံးမှ သတ်မှတ်သညေ့် ဧေိယောတစ်ခုအတွငု်ံး   ောုံးေသညေ့ ်

ကမ ော ်လ ွှဲက  ော်အုပ်စုအေည်အတွ ်  

p (m) – ကလေ့လောခ   ် ပပြုလုပ်သညေ့် သတ်မှတ် m ေ ်အတွငု်ံး ကခေါ်သ ကပုံးမည်ဟု 

ကမျှော်မှနု်ံးထောုံးကသော ကမ ော ်အုပ်အခ ိြုုံးအစောုံး 

E - အက ောငု်ံးဆ ုုံး နောုံးကထောငန်ိငုသ်ညေ့် ဧေိယော Effective listening areas (ELA) 

ဤသို ေ့ တွ ်ပပ ုံးကနော ် ကအော ်ပါပ ုကသနည်ုံး ို အသ ုုံးပပြု၍ နောုံးကထောငသ်ညေ့ ် ကနေောတစ်ခုခ ငု်ံးစ  

အကပေါ် correction factor အသ ုုံးပပြုပါသည်။  

p (m) = 1 – [1- p (1)] m  

p (1) သည် မည်သညေ့်ေ ်တွငမ်ဆိ ုကခေါ်သ ကပုံးနိငုသ်ညေ့် အလောုံးအလော။  

m သည်  ွငု်ံးဆငု်ံးကသော ေ ်အကေအတ ွ ်

Effective listening areas (ELA) သည် နောုံးကထောငသ်ညေ့်ကနေောမှ ပ ုကသအခ ငု်ံး  ်တစ်ခ ု

ရိှသည်။ (ပ ုမှနအ်ောုံးပြငေ့ ်(၁)   လိုမ တောခန ေ့)်။ GPS နငှေ့ ်satellite ပ ုမ ောုံးအသ ုုံးပပြုပပ ုံး ကတောစပ်၊ 

ကတောရှငု်ံးထောုံးကသော ကနေောမ ောုံးနငှေ့ ်ပမစ်မ ောုံးအောုံး ELA အတွငု်ံးမှ နှုတ်လို န်ိငုသ်ည်။  

ပုိမုိက ောငု်ံးမွနက်သော Statistical Method  ို အသ ုုံးပပြုသညေ့် ကလေ့လောမှုမ ောုံးသည် ပုိမုိတိ  သညေ့ ်

ေလဒန်ငှေ့ ်အက ောငအ်ကေ ပုိမုိမ ောုံးပပောုံးသညေ့် အကပြမ ောုံးေရိှသည် ို ကတွွေ့ေပါသည်။ (Brockelman et 

al. 2020) Acoustic Spatial Capture-Recapture (ASCR) package  ွှဲေ့သို ေ့ကသော ကမ ော ်လ ွှဲက  ော ်

အက ောငက်ေတွ ်သညေ့် နည်ုံးလမ်ုံးသစ်မ ောုံးလည်ုံး ရိှကနပပ ပြစ်ပါသည်။ ဤ package သည် IUCN 

Primate Specialist Group Section on Small Apes (IUCN SSA) အတွ ် အထုူံးတ ထငွထ်ောုံးပခငု်ံး 

ပြစ်သည်။ အကသုံးစိတ် သရိှိလိုပါ  ကအော ်ပါလငေ့မှ်တဆငေ့ ်  ငက်ေော က်လေ့လော နိငုပ်ါသည်။ 

https://gibbons.asia/tag/ascr/  

https://gibbons.asia/tag/ascr/
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 ိုုံး ောုံးခ  ် 

___________________________________________________________________________ 

 

ဤလမ်ုံးည နသ်ည်  ငွု်ံးဆငု်ံးအြွွှဲွေ့မ ောုံးအတွ ် အည နု်ံး အပြစ်သော ေည်ေွယ်ပါသည်။ ပုိ၍တိ  ကသော 

စစ်တမ်ုံးက ော ်ယူမှု နည်ုံးလမ်ုံးနငှေ့ ် ၎ငု်ံးနငှေ့သ် ဆ်ိငုသ်ညေ့် အခ  ်မ ောုံး သလိိုလျှင ် ကအော ်ပါ 

ကဆောငု်ံးပါုံးမ ောုံးမှ  ိုုံး ောုံးပါ။ 
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Male and Female pair of Hoolock tianxing. Photo: Professor Fan Peng-Fei  
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 ကနော တ်ွွှဲ (၁) 

ေောသ ဥတ ုDATA SHEET 

__________________________________________________________________________ 

 

ေ ်စွွှဲ ကလေ့လောသ ူ GPS/တည်ကနေော 

အခ ိန ် တိမ်ထထူပ်မှု ကနပူ မုိုံးေွော ကလ မှတ်ခ   ်

04:30      

04:45      

05:00      

05:15      

05:30      

05:45      

06:00      

06:15      

06:30      

06:45      

07:00      

စသည ်      

 

တိမ်ထထူပ်မှု =  ငု်ံးစင/် <50% / >50% 

ကနပ ူ= Yes / No 

မုိုံးေွော = မေွော/ မုိုံးြွွှဲ / မုိုံးသည်ုံး 

ကလ = ကလပငမ်ိ / ကလကပပ / မုနတ်ိုငု်ံး 
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ကနော တ်ွွှဲ  (၂) 

ကမ ော်လ ွှဲက  ော်ကခေါ်သ  DATA SHEET 

__________________________________________________________________________ 

ေ ်စွွှဲ ကလေ့လောသ ူ GPS/တည်ကနေော 

နောုံးကထောငသ်ညေ့်ကနေော ID 

 Group 1 Group 2 Group 3 

အခ ိန ် အေပ် 

မ  ်နေှာ 

အ ွော 

အက ုံး 

အေပ် 

မ  ်နေှာ 

အ ွော 

အက ုံး 

အေပ် 

မ  ်နေှာ 

အ ွော 

အက ုံး 

04:30       

04:33       

04:36       

04:39       

04:42       

04:45       

04:48       

04:51       

04:54       

04:57       

05:00       

စသည ်       

Number of 

great calls 

      

 

အထ ်ပါဇယောုံးသည် ဥပမောသောပြစ်သည်။ လိုအပ်သလို ဇယောုံးအောုံးထပ်ပြညေ့်ပါ။  

 

 


